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Spannvorrichtung mit konstanter Spannkraft 

Die Erfindung betrifft eine Spannvorrichtung mit einer 
Einstellmoglichkeit der geforderten Spannkraft, welche 
- unabhangig von der Dicke des zu spannenden Gegenstan- 
des - konstant eingehalten wird. 

Es sind Spannvorrichtrngen bekannt, welche mi** einer 
Stell^orrichtunr* -ur Einst-llung der Spannkraft ausgerus- 
tet sind* Da dierje Kraft jedoch von -u spannenden 

Dicke abhangig 1st, miissen diese Vorricbtungen jedes- 
mal nachgestellt werden, wr-nn die nioke des zu spannen- 
den Gegenstandes wechseT*. Dieses Nachstellen soli durch 
die Erfindung eriibrigt werden. 

Der rrf indung^ liegt daher die Aufgabe zugrunde, ein Ge- 
rat zu schaffen, bei dem eine einmal eingestellte Spann- 
kraft unabhangig von der Spanndicke vorliegt. 

Diese Aufgabe ist erf indungsgemafc dadurch gelost, dafi 
die Ubertragung der Kraft von der Einleitungsstelle der 
Handkraft bis zur Spannstelle durch eine Kinematik- mit 
zwei Freiheitsgraden erfolgt.(Im spater gezeigten Bei- 
spiel ist dies durch eine funf gliedrige Kette realisier t ) . 

- Einem Preiheitsgrad entspricht dabei die ZufiQi- 
rung der Klemmbacken bis zur Beruhrung des zu 
klemmenden Teils, 

- dem anderen Freiheitsgrad entspricht der eigent- 
liche Spannvorgang durch Erzeugung eines Feder- 
weges. 

Beam Spannvorgang soli - im Gegensatu zum Zufuhrvor- 
gang-eine groBe Kraft erreicht werden. Die beiden Frei- 
heitsgrade der Kinematik miissen daher Bewegungsvorgan- 
ge mit unterschiedlicher Ubersetzung des Weges -und damit 
der Kraft- rzeugen. 

Ofi!G!!S!.AL INSPECTED 
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Damit die beia*n Voi/gauge nashednander ablaufen t muft 
jeweils einer d r beiden Freiheitsgrade der Kinematik 
gehemmt werd n.(lm spater gezeigten Beispiel wird dies 
b im Zufxihrvorgang durch Einwirkung iner Feder, b im 
Spannvorgang durch eine Riicklauf sperre erreicht.) 

Anhand der in den Figuren dargestellten Ausfiihrungsbei- 
spiele wird die Erfindung naher erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 eine Ansicht einer Ausf uhrungsform der Spann- 
vorrichtung 

Fig. 2 und Fig. 3 eine Schnittdarstelltrng hierzu 

Fig. 4 und Fig. 5 eine schematische Darstellung 
eines Zustandes des Spannvor gangs* 

Fig* 4 beschreibt den Ausgangszustand der Spannvorrich- 
tung in einer schematischen Darstellungi 

Hochgedruckt durch die Blattfeder 1 steht die Spannvor- 
richtung offen. Der Kniehebel t bestehend aus dem SchlieB- 
hebel 2 und dem Hebel 3 vrird durch die Blattfeder 4 in 
einer geknickten Stellung gehalten. Der Knickwinkel 
kann durch die Stellschraube 5 stufenlos eingestellt 
werden. 

Durch Heben des mit dem SchlieBhebel 2 verbundenen Griff- 
stiickes 6 wird die Spann vorrichtung um den Drehpunkt 7 
geschwenkt, bis das Druckstiick 16 am Klemmhebel 8 auf 
den zu spannenden Gegenstand trifft. 

Die eingepragten Zahne (Fig. 3) von Hebel 9 und Halte- 
bugel 1o t der durch die Blattfeder 11 um den Drehpunkt 12 
gegen Hebel 9 gedriickt wird (Fig. 2) f wirken als Frei- 
lauf, der diese Bewegungs rich tun g zulaflt und die ent- 
gegengesetzte sperrt. Der Kniehebel 2/3 bleibt hierbei 
durch die Wirkung der Blattfeder 4 in der geknickten 
Stellung. 



609848/0345 



-3- 



2519926 



Fig* 5 beschreibt CUn Spameusta.id der Spannvorrichtung 
in ein r schematischen Darstellung: 

Wird nach Beruhrung von Druckstiick 16 mit dem zu.span- 
nenden Gegenstand der Schliefihebel 2 weiter angehoben, 
wird dadurch der Kniehebel 2/3 gestreckt und uber sei- 
nen Totpunkt hinaus bewegt, bis die Lasche 13 <*es Hebele 3 
gegen den Anschlag 14 des SchlieBhebels 2 stoBt. Hebel 9, 
der sich unter der Spreizkraft des Kniehebels 2/3 aufzu- 
richten versucht, wird durch die Freilaufwirkung der 
eingepragten Zahne (Fig. 3) zurUckgehalten. Die Spreiz- 
kraft des Kniehebels 2/3 wird daher uber den Klemmhebel 8 
au< den zu spannenden Gegenstand ubertragen. 

Die Spreizkraft des Kniehebels -und damit das Spannmo- 
ment des Klemmhebels 8- hangt ausschlielilich von der Aus- 
gangsstellung des Kniehebels 2/3 ab und ist daher durch 
die Stellschraube 5 leicht einstellbar und von der Dicke 
des zu spannenden Gegenstandes unabhangig. 

Soil der Spannzustand wieder gelost werden, wird durch 
Druck auf die Lasche 15 des Haltebiigels 1o gegen die 
Kraft der Blattfeder 11 der Haltebugel 1o um den Dreh- 
punkt 12 geschwenkt und die Zahne des Freilaufs (Fig. 3) 
dadurch aus dem Ein griff gebracht. Damit wird der Klemm- 
hebel 8 entlastet' und durch die Wirkung der Blattfedern 
1 und 4 der Ausgangszustand wieder eingenommen* 
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Fatentanspriich^ : 




*\y Spann vorrichtung mit Einstellmoglichkeit der Spann- 
kraft unabhangig von der zu spannenden Dicke, dadurch 



von der Einleitungsstelle der Handkraft bis zur Spann- 
stelle mit Hilfe einer Kinematik mit zwei Freiheits- 
graden erfolgt f wobei mit Hilfe des einen Freiheits- 
grades die Zufiihrung der Spannbacken bis zur Beriih- 
rung dee zu spannenden Teils erfolgt und mit Hilfe 
des zweiten Freiheitsgrades der eigentliche Spannvor- 
gang durch Erzeugung eines Federweges erfolgt. 

2« Vorrichtung nach Anspruch 1 f dadurch gekennzeichnet , 
dafi der zweite in 1 genannte Freiheitsgrad, der zur 
Erzeugung der Spannkraft durch Elnleitung eines Feder- 
weges benutzt wird, im Gegensatz zum ersten in1 genann- 
ten Freiheitsgrad, der zur Zufuhrung der Spannbacken 
benutzt wird, eine Bewegungsubertragung mit starker 
Vergroflerung der Kraft hervorruft. 

3« Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2 dadurch gekennzeich- 
net t dali wahrend des Zuf uhrungsvorganges der Spann- 
backen der in 1 genannte zweite Freiheitsgrad, der 
zur Erzeugung der Spannkraft dient, gehemmt wird. 



km Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 3» dadurch gekenn- 
zeichnet, da& wahrend des Spannvorgangs der in 1 ge- 
nannte erste Freiheitsgrad, der der Zufiihrung der 
Spannbacken dient, gehemmt wird* 

5« Vorrichtung nach Anspruch 1 bis *f, dadurch gekenn- 

zeichnet, dafc die in k genannte Hemmung aufler Eingriff 
gebracht werden kann, so dafi die Spannvorrichtung 
wieder in die Ausgangsstellung zuriickkehren kann. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 
dafi die in 1 genannte Einstellmoglichkeit der Spann- 
kraft durch Einstellung der Ruhestellung des Spreiz- 



gekennzeichnet , dafl die Ubertragung der Spannkraft 



ORIGINAL INSPECTED 



* «» » r. /, m / o 3 k b 



winkels einer Kniehebelkinematilc erfolgt. 

Vorrichtung nach Anspruch 1 und 4 f dadurch gekenn- 
zeichnet, dali die in 4 genannte Hemaung durch eine 
Freilaufsperre erfolgt. 
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